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Parameter

MagicBot Z1

MagicBot Z1 /ysev

Rozmery: V x S x H (v stoji)

1369 x 422 x 200 mm

1369 x 422 x 200 mm

Rozmery: V x § x H (zloZeny)

730 x 422 x 395 mm

730 x 422 x 395 mm

Hmotnost s batériou

priblizne 40 kg

priblizne 40 kg+

Celkovy poget stupriov volnosti (podet kibov) 24 24 - 50

Stupne volnosti jednej nohy 6 6

Stupen volnosti hlavy 1 1

Stupen volnosti trupu 1 1

Stupne volnosti jednej paze 5 5 + volitelné 2 dodato¢né

stupne volnosti zapastia

Stupne volnosti obratnej ruky

Volitelna hapticka obratna ruka
s 11 DoF

Lozisko kibu Priemyselné vysokotuhé val¢ekové Priemyselné vysokotuhé val¢ekové
loZisko (odola narazovej sile az 8,7 kN) loZisko (odola narazove;j sile az 8,7 kN)
Motor kibu Permanentny synchrénny motor Permanentny synchrénny motor

s nizkou zotrva¢nostou,

vysokymi otackami a vysokou
odolnostou proti pretazeniu
(riadiaca frekvencia 25 kHz, vysoky
Spickovy vykon, lepsi odvod tepla)

s nizkou zotrva¢nostou,

vysokymi otackami a vysokou
odolnostou proti pretazeniu
(riadiaca frekvencia 25 kHz, vysoky
Spi¢kovy vykon, lepsi odvod tepla)

Maximalny kratiaci moment kolena* 100 N'm 130 N'm
Maximalne zatazenie paze* 2 kg 3 kg

Dizka predkolenia + stehna 0,6 m 0,6 m
Rozpéatie pazi priblizne 0,5 m priblizne 0,5 m
Rozsah pohybu kibu hlavy v osi Z +40° +40°

Rozsah pohybu bedrového kibu v osi Z +160° +160°

Rozsah pohybu kolenného kibu 0-152° 0-152°

Rozsah pohybu bedrového kibu

P £160°, R -30° az +110°, Y £160°

P +160°, R -30° az +110°, Y £160°

Snimanie polohy kibov

Dualny enkoder

Dualny enkoder

Systém odvodu tepla

Inteligentné vzduchové chladenie

Inteligentné vzduchové chladenie

Napajanie

15-¢lankova batéria

15-Clankova batéria

Zakladny vypoctovy vykon

8-jadrovy vysokovykonny CPU

8-jadrovy vysokovykonny CPU

Senzory vnimania okolia

3D LiDAR + hibkova kamera
+ binokularna Sirokouhla kamera
typu rybie oko + hapticky senzor hlavy

3D LiDAR + hibkova kamera
+ binokularna Sirokouhla kamera
typu rybie oko + hapticky senzor hlavy

Wi-Fi 6, Bluetooth 5.2

Mikrofénové pole

5W reproduktor

Modul vysokého vypoctového vykonu Nie Volitelny
Inteligentna batéria (rychloupinacia) 10 000 mAh 10 000 mAh
Nabijacka 62V / 5A 62V / 5A

Ruény dialkovy ovladac




Parameter MagicBot Z1 MagicBot 212

Ruény dialkovy ovlada¢
Vydrz batérie** priblizne 2h priblizne 2h
OTA aktualizacie Podporované Podporované

Sekundarny vyvoj

*Maximalny kratiaci moment, maximalne zatazenie paze, vydrz batérie a dalSie udaje boli namerané v laboratérnych podmienkach.

Vi 5 ozu lisit v zavi i > 3 uziti iguraci u. & Udaj iad' utocnou
*Uvedené parametre sa mozu lisit v zavislosti od konkrétneho scenara pouzitia a konfiguracie modelu. Pre presné tdaje sa riadte skuto¢no
pouzivatel'skou skusenostou.

*Vzhlad produktu méze byt predmetom naslednych Uprav a optimalizacii. Rozhodujuci je vzhlad skutoéného produktu.
*Niektoré ukazkové funkcie su stale vo vyvoji a testovani a budu spristupnené v budicnosti.

*Informacie o prislusnych zasadach a podmienkach najdete na oficialnej webovej stranke MagicLab.
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